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Typ DEVICT SCATA                

Częstotliwość pracy konsoli zdalnego 

sterowania
2.4GHz

Konsola zdalnego sterowania  z 

dwukierunkową komunikacją
Tak

Wymiar kadłuba 703*470*300 mm

Typ kadłuba Katamaran

Parametry akumulatora (akumulator litowy) 7,4V/12AH×2

Ilość komór zanętowych 2

Ilość zaczepów hakowych 1

Waga (bez akumulatorów) 10KG

Zasięg radiowy konsoli zdalnego sterowania 300-500M

Promień skrętu 0.5M

Prędkość 1-2 M/S

Czas pracy akumulatorów  4h pracy ciągłej

Ładowność każdej komory zanętowej 1,5KG

Komory zanętowe otwierane za pomocą 

siłowników
Tak

Ręczne / Automatyczne  sterowanie Tak

Tryb Demo Tak

Regulacja balansu mocy silników Tak

Zdalne załączanie oświetlenia LED Tak

Wskazanie rzeczywistego czasu pracy Tak

Typ DEVICT SCATA

Ekran LCD Tak

Bateria konsoli zdalnej 11.1V/2200MAH

Stopień naładowania akumulatora konsoli Tak

Obsługa map Google Map

Dokładność GPS 1 m

Pamięć pozycji  GPS 500 lokalizacji

Zapis lokalizacji GPS w formie słownej Tak

Automatyczne sterowanie na podstawie 

wskazań GPS 
Tak

Pomiar dystansu Tak

Wyświetlanie aktualnej pozycji GPS Tak

Informacja o ilości satelit Tak

Częstotliwość bezprzewodowa 433 MHz

Informacja o sile sygnału Tak

Auto powrót przy braku zasięgu Tak

Temperatura wody Tak

Ukształtowanie terenu Tak

Pomiar głębokości Tak

Zakresy pomiaru głębokości 06-80m

Stożek 20 stopni

Wykrywanie ryb Tak

Częstotliwość pracy sonaru 200kHz

Alarm słabego sygnału Tak

Alarm niskiego naładowania akumulatorów Tak

Stopień naładowania akumulatorów łodzi Tak

Podstawowe Parametry Kontrolera Zdalnego

Podstawowe Parametry Fishing Robot

Podstawowe Parametry Łódki
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Wskazanie kierunku ruchu łodzi (kompas) Tak

Rzeczywisty czas pracy Tak

Wskaźnik trybu ręcznego sterowania Tak

Tryb DEMO Tak

Predkość pływania Tak

Wsparcie do oprogramowania IOS 8.0+ / Android 4.3+
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