Arkuszl

Podstawowe Parametry Lodki

Typ

DEVICT SCATA

Czestotliwos¢ pracy konsoli zdalnego

: 2.4GHz
sterowania
Konsola zdalnego sterowania z
. L Tak
dwukierunkowg komunikacjg
Wymiar kadtuba 703*470*300 mm
Typ kadtuba Katamaran

Parametry akumulatora (akumulator litowy)

7,4VI12AHx%2

llos¢ komdr zanetowych 2
llo$¢ zaczepdw hakowych 1
Waga (bez akumulatoréw) 10KG
Zasieg radiowy konsoli zdalnego sterowania 300-500M
Promieh skretu 0.5M
Predkos¢ 1-2 M/S
Czas pracy akumulatorow 4h pracy ciggtej
tadownos¢ kazdej komory zanetowe;j 1,5KG
Komory zanetowe otwierane za pomoca

. o Tak
sitownikéw
Reczne / Automatyczne sterowanie Tak
Tryb Demo Tak
Regulacja balansu mocy silnikéw Tak
Zdalne zatagczanie o$wietlenia LED Tak
Wskazanie rzeczywistego czasu pracy Tak

Podstawowe Parametry Kontrolera Zdalnego

Typ DEVICT SCATA
Ekran LCD Tak
Bateria konsoli zdalnej 11.1V/2200MAH
Stopien natadowania akumulatora konsoli Tak
Podstawowe Parametry Fishing Robot
Obstuga map Google Map
Dokfadnos¢ GPS 1m
Pamiec¢ pozycji GPS 500 lokalizacji
Zapis lokalizacji GPS w formie stownej Tak
Automatyczne sterowanie na podstawie Tak
wskazan GPS
Pomiar dystansu Tak
Wyswietlanie aktualnej pozycji GPS Tak
Informacja o ilosci satelit Tak
Czestotliwos¢ bezprzewodowa 433 MHz
Informacja o sile sygnatu Tak
Auto powro6t przy braku zasiegu Tak
Temperatura wody Tak
Uksztattowanie terenu Tak
Pomiar gtebokosci Tak
Zakresy pomiaru gteboko$ci 06-80m
Stozek 20 stopni
Wykrywanie ryb Tak
Czestotliwos¢ pracy sonaru 200kHz
Alarm sftabego sygnatu Tak
Alarm niskiego natadowania akumulatorow Tak
Stopien natadowania akumulatoréw fodzi Tak
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Wskazanie kierunku ruchu todzi (kompas) Tak
Rzeczywisty czas pracy Tak
Wskaznik trybu recznego sterowania Tak
Tryb DEMO Tak
Predkos¢ ptywania Tak

Wsparcie do oprogramowania

IOS 8.0+ / Android 4.3+
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